Transductor de ultra alta pureza

Con indicacion, EtherCAT®

Modelos WUD-20-E, WUD-25-E, WUD-26-E

Otras homologaciones,
véase pagina 5

Aplicaciones

B Industria de semiconductores, pantallas y fotovoltaica
B Suministro de gases ultrapuros en sistemas de fabricacion de
semiconductores

Caracteristicas

B Seguridad de proceso maxima gracias a la transferencia de datos
por EtherCAT®

B Amplia gama de funciones

B Cantidades escalables y adaptaciones individuales para aplica-
ciones OEM

B Seguridad maxima de la planta gracias a cableado redundante

Descripcion

El modelo WUD-2x-E es un transductor de alta pureza especial-
mente compacto para la medicién de presion de gases ultrapuros
con una exactitud elevada en la industria de semiconductores. Es el
primer transductor en usar SDP 5003.2080 y ofrece una seguridad
maxima de la inversion. Gracias al ruido minimo de la sefal, el sensor
proporciona valores de medicion precisos a largo plazo.Y gracias a
la compensacién de temperatura activa, incluso con fluctuaciones

de temperatura altas. Los valores de medicion pueden verse en la
pantalla.

Seguridad de proceso maxima gracias a la transferencia de
datos por EtherCAT®

Gracias a EtherCAT® no es necesario desconectar el modelo
WUD-2x-E de la red para actualizaciones de firmware o la locali-
zacion de averias. Gracias a ello se evitan tiempos de parada

de produccion debido al montaje o desmontaje incorrectos, se
maximiza la seguridad del proceso y se posibilita la actualizacion
de los instrumentos.

Gama de funciones ampliada
Nuevas funciones gracias a la interfaz digital: ademas de los valores
de presion, también se pueden transmitir datos de temperatura o
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Transductor de ultra alta pureza, modelo WUD-20-E, conexion
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estados de error. Esto a su vez permite monitorizar los instrumentos
ampliamente y detectar problemas ya en su fase inicial.

Los parametros se pueden configurar digitaimente y transferirse de
un instrumento defectuoso a uno nuevo. El sensor puede sustituirse
incluso con el sistema EtherCAT® en marcha, utilizando la funcién
de cambio en caliente. Esto equivale a menos tiempos de parada y
costes mas bajos.

Cantidades escalables y adaptaciones individuales para aplica-
ciones OEM

La produccidn tiene lugar con un elevado grado de automatizacion

en una sala limpia. La elevada capacidad de produccion ofrece

un suministro seguro. A través de la codificacion de modelos son
posibles soluciones con conexiones configuradas individualmente.

Seguridad maxima de la planta gracias a cableado redundante
El modelo WUD-2x-E cuenta con dos conexiones RJ-45. El cableado
redundante permite una comunicacion exenta de problemas, incluso
cuando falle un sensor en el sistema. El beneficio: una seguridad de
proceso superior en conjuncion con una reduccién del riesgo de que
se produzcan tiempos de parada.

EtherCAT® es una marca registrada y tecnologia patentada, licenciada por Beckhoff Automation GmbH, Alemania.
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Hojas técnicas de productos similares:

Transductor de ultra alta pureza con pantalla integrada y contactos de conmutacion opcio-
nales; modelo WUD-2x; véase la hoja técnica PE 87.08

Transductor de ultra alta pureza para aplicaciones en areas peligrosas, Ex ec ic;

modelo WUC-1x; ver hoja técnica PE 87.06



Datos técnicos

Datos de exactitud

No linealidad segun BFSL segtin IEC 62828-1
Exactitud
Error maximo de medicion segtn IEC 62828-1
Exactitud de la indicacion digital
Error de punto cero
Ajuste del punto cero
Ruido de senal
No repetibilidad segun IEC 62828-1
Influencia de la alimentacién auxiliar
Error total probable segun la norma IEC 62828-2
Coeficiente de temperatura medio

Punto cero

Span
Deriva a largo plazo segtin IEC 62828-1
Resolucion

Condiciones de referencia

<0,1 % del span (< 0,15 % del span con rango de medicién de 2 bar [29 psi])
— Véase "Error maximo de medicion segun IEC 62828-1"

0,3 % (0,6 % para rango de medicion 2 bar [29 psi])

1 % del span + 1 digito

< 0,25 % del span

+3,5 %

+0,06 %

<0,12%

0,1 %/10V

0,5 % del span para -10 ... +60 °C [14 ... +140 °F]

<0,1 % del span/10K

<0,15 % del span/10 K

< 0,25 % de span/afio (< 0,4 % para rango de medicién de 2 bar [29 psi])
0,01 % del span

Segun IEC 62828-1

Rangos de medicidn, presion relativa

0..2 0...160
0..4 0...250
0..7 0...400

0...30 0...2.000
0...60 0...3.000
0...100 0...5.000

Rangos de medicién, presion absoluta (compensados)

0..2 0...25
0...4 0...40
0..7 0...60

0...30 0...300
0...60 0...500
0...100 0...1.000

Rangos de vacio y de medicion +/-

-1+ -1...470
-1...43 -1...+100
-1...+6 -1...+250

-14,5 ... +14,5 -14,5 ... +1.000
-14,5 ... +30 -14,5 ... +2.000
-14,5 ... +45 -14,5 ... +3.000

Mas detalles sobre: Rango de medicion
Unidades

Presion maxima de trabajo
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— Corresponde al valor superior del rango de medida/valor final de escala del
rango de medida
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Mas detalles sobre: Rango de medicion

Limite de presion de sobrecarga

Resistencia al vacio

El limite de sobrepresion esta basado en el rango de medicion. Dependiendo de la
conexion a proceso escogida y de la junta, pueden producirse restricciones en el
limite de sobrepresion.

2 veces (4 veces para rango de medicion de 2 bar [29 psi])
Si

Conexion a proceso
Modelo Tamano de rosca Rango de medicion max.

Modelo WUD-20-E

Modelo WUD-25-E

Modelo WUD-26-E

Racor de unién giratorio 14" 400 bar [6.000 psi]
Racor macho giratorio V4"
Racor soldado de 1/4" 20 bar [300 psi]
RacorenT %"
Racor macho fijo %" 400 bar [6.000 psi]
Racor de union giratorio %"
Racor soldado de 1/4"
Junta MSM C 1 "

Junta MSM W 1 15"

Junta MSM C 1 2"

Junta MSMW 1 12"

50 bar [750 psi]

Otras conexiones a peticion.

Senal de salida

Tipo de senal
EtherCAT® SDP 5003.2080
Velocidad de transmision 100 ms

Funcion de monitorizacion
Alimentacion de corriente

Alimentacion auxiliar

Consumo de energia eléctrica
Comportamiento dinamico

Tiempo de respuesta segun IEC 62828-1

Tiempo de arranque

Fallo de sensor, fallo de la electronica

DC10...30V
<2W

<300 ms
< 30 seg.
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Conexion eléctrica

Tipo de conexion B Conector circular M8 x 1 (3 pines) conforme a DIN EN 61076-2-104
B Ethernet CAT5e RJ45, conexion blindada

Detalles del conexionado - Ver mas abajo

Proteccion IP segun IEC 60529 ) IP20

Proteccion contra polaridad inversa U+ vs. U-

Tensién de aislamiento DC 500V

1) Eltipo de proteccion indicado sélo es valido si se utilizan conectores con el tipo de proteccién adecuado.

Detalles del conexionado

Ethernet CAT5e RJ45 Conector circular, M8 x 1 (3 pines)

“TI0000 ] ra —
12345678 — 1 S R
RxD+ 3
NC 4 i i
N/C 5
RxD- 6
N/C 7
N/C 8
Otras configuraciones a consultar.
Material (en contacto con el medio) 316L segun SEMI F20, 316L VIM/VAR, 2.4711 / UNS R30003
Material (sensor de pelicula delgada) 2.4711 /UNS R30003
Material (en contacto con el entorno)
Transformadores de medida Acero inoxidable 304
Cabezal indicador PA12
Tratamiento de la superficie Electropulido
Rugosidad de la superficie Ra
Tipico Ra < 0,13 um (RA 5) segun SEMI F19
Maximo Maéx. Ra < 0,18 um (RA 7) segun SEMI F19

Condiciones de utilizaciéon

Limite de temperatura del medio -20...+100 °C [-4 ... +212 °F]

Limite de temperatura ambiente -10 ... +60 °C [14 ...140 °F]

Limite de temperatura de almacenamiento -10 ... +60 °C [14 ...140 °F]

Prueba de estanqueidad con helio < 1x10-9 mbar I/sec (atm STD cc/sec) segun SEMI F1

Resistencia a la vibracion segtn IEC 60068-2-6 7,5mmo2gparal..200Hz/5 g para200 ... 500 Hz
Resistencia a choques segun IEC 60068-2-27 15 g para una duracion de 11 ms / 30 g para una duracion de 6 ms
Proteccion IP segun IEC 60529 — Véase "Conexion eléctrica"
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Embalaje y etiquetado de los instrumentos

Embalaje B Embalaje doble segun SEMI E49.6
B Embalaje individual

Area de montaje y embalaje Sala limpia clase 5 segun ISO 14644
Plano del instrumento Etiqueta de producto WIKA, pegada

Homologaciones

c E Declaracion de conformidad UE Unién Europea

Directiva CEM
EN 61326 Emision (grupo 1, clase B) y resistencia a interferencias (ambito industrial)

Directiva de equipos a presion
Directiva RoHS

Informacion sobre el fabricante y certificados

- MTTF: >100 afios
- Directiva RoHS China

- Certificado de conformidad EtherCAT®

Protocolo de ensayo

Protocolo de ensayo

Protocolo ® 3 puntos de medicion
de ensayo MW Error maximo total
B Ratio de fuga de helio

Para ver las homologaciones y certificados, consulte el sitio web
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Dimensiones en mm [pulg], modelo WUD-20-E
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Conexiones a proceso

Racor soldado de 1/4"
(Presion maxima disponible:

|
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Racor macho giratorio 4"

300 psi)

221 [ e -~ 227 | & o
[1.06] } oI [1.06] | o=
20 SR e = Y= ol e

2 6.3 A
[0.25] = 9/16-18UNF
RacorenT 1/4", racor soldado
B+ B
- 1 #e
<ls B-B
Q
20,6
[0.61]
W

Hoja técnica WIKA PE 87.12 - 01/2023 P&gina 6 de 9



Dimensiones en mm [pulg], modelo WUD-25-E
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Racor macho fijo %"
Racor de union giratorio 4"
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Racor macho fijo %"
Racor macho giratorio 4"

Dimensiones en mm [pulg], modelo WUD-26-E
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Conexiones a proceso

Junta MSM C 1 8" Junta MSMW 1 1"
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Informacion para pedidos

Modelo / Especificaciones de exactitud / Unidad / Tipo de presién / Rango de medicion / Conexidn a proceso (salida) / Sefial de salida /
Conexion eléctrica / Firmware / Unidad de presion conmutable / Componentes en contacto con el medio/ Certificados / Homolagociones /
Indicaciones adicionales relativas al pedido

© 10/2021 WIKA Alexander Wiegand SE & Co. KG, reservados todos los derechos.
Los datos técnicos descritos en este documento corresponden al estado actual de la técnica en el momento de la publicacién.
Nos reservamos el derecho de modificar los datos técnicos y materiales.
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WIKA Instruments s.a.r.l.
Immeuble Le Trident

38 avenue du Gros Chéne

95220 Herblay/France

Tel. 0820951010 (0,15 Euro/min
info@wika.fr

www.wika.fr



